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1 ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ДИСЦИПЛИНЫ

Курс «Теория механизмов и машин» (ТММ) является общеинженерной дисциплиной направленной на освоение расчетно-проектной деятельности инженера, позволяющей участвовать в проектировании деталей механизмов, машин, их оборудования и агрегатов. Дисциплина базируется на механико-математических предметах: высшая математика, теоретическая механика, вычислительная техника и программирование, сопротивление материалов и др.

2 Место дисциплины в структуре ООП
Дисциплина относится к базовому компоненту Профессионального цикла ФГОС ВПО
3 ТРЕБОВАНИЯ К УРОВНЮ ОСВОЕНИЯ СОДЕРЖАНИЯ 
ДИСЦИПЛИНЫ

Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций (в соответствии с ФГОС ВПО):
Общекультурные компетенции (ОК):

	ОК-1
	владеет культурой мышления, способен к обобщению, анализу, восприятию информации, постановке цели и выбору путей её достижения;

	ОК-3
	готов к кооперации с коллегами, работе в коллективе;

	ОК-5
	умеет использовать нормативные правовые документы в своей деятельности;

	ОК-6
	стремится к саморазвитию, повышению своей квалификации и мастерства;

	ОК-10
	использует основные законы естественнонаучных дисциплин в профессиональной деятельности, применяет методы математического анализа и моделирования, теоретического и экспериментального исследования;


Профессиональные компетенции (ПК):

	ПК-1
	готов к участию в составе коллектива исполнителей к разработке проектно-конструкторской документации по созданию и модернизации систем и средств эксплуатации транспортно-технологических машин и комплексов;

	ПК-2
	готов к выполнению элементов расчетно-проектировочной работы по созданию и модернизации систем и средств эксплуатации транспортно-технологических машин и комплексов;

	ПК-4
	умеет проводить технико-экономический анализ, комплексно обосновывать принимаемые и реализуемые решения, изыскивать возможности сокращения цикла выполнения работ, оказывать содействие подготовке процесса их выполнения и обеспечению необходимыми техническими данными, материалами, оборудованием;

	ПК-8
	умеет разрабатывать и использовать графическую техническую документацию;


	ПК-18
	способен в составе коллектива исполнителей к выполнению теоретических, экспериментальных, вычислительных исследований по научно-техническому обоснованию инновационных технологий эксплуатации транспортно-технологических машин и комплексов;

	ПК-21
	владеет умением изучать и анализировать необходимую информацию, технические данные, показатели и результаты работы по совершенствованию технологических процессов эксплуатации, ремонта и сервисного обслуживания транспортных и транспортно-технологических машин различного назначения, их агрегатов, систем и элементов, проводить необходимые расчеты, используя современные технические средства;


В результате освоения дисциплины студент должен:

Знать:

· классификацию машин и механизмов;
· назначение, применение, классификацию и тенденции развития механического привода и передаточных механизмов;

· о методах статического и кинематического анализа механизмов и машин;

· принципы построения структурной, кинематической и динамической схемы механизмов;

· аналитические методы решения задач ТММ на ЭВМ;

· классификацию, а также методы проектирования и расчета передаточных механизмов;

·  основные технико-эксплуатационные требования, предъявляемые к механизмам приводов, их конструкциям и характеристикам;

· систему проектно-конструкторской документации, правила построения расчетных схем, схем механизмов, а также чертежей зубчатых зацеплений;

· методы структурного, кинематического и динамического анализа механизмов и машин, определения внутренних сил в механизме;

· о колебаниях и вибрациях машин и механизмов, методы борьбы с шумом и вибрацией, основные методики расчета собственных частот конструкций, резонанса;
· о принципах динамического гашения колебаний.

Уметь:
· строить технические схемы и чертежи;

· выполнять структурный, кинематический и динамический анализ механизмов и машин, определять внутренние напряжения в деталях машин и элементах конструкций;
· проектировать структурные, кинематические и динамические схемы механизма;

· применять программные продукты для расчета механизмов на ЭВМ;

· выполнять расчеты виброустойчивости механизмов и машин, проектировать их подвеску и определять резонансы;

· выполнять расчеты динамических гасителей колебаний.

Владеть:

· навыками чтения схем механизма;

· методами статического, кинематического и динамического расчета механизмов и механических передач, а также их силового анализа на ЭВМ;

· методами расчета и конструирования структурной, кинематической и динамической схем механизмов.

4 ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ И ВИДЫ УЧЕБНОЙ РАБОТЫ

Общая трудоемкость учебной дисциплины составляет: 5 зачетных единиц.

	Вид учебной работы
	Очное обучение (О)
	Заочное обучение (З)

	
	Всего часов
	Семестры
	Курс

	
	
	4
	5
	3

	Общая трудоемкость дисциплины
	180
	128
	52
	180

	Аудиторные занятия
	90
	72
	18
	18

	Лекции
	36
	36
	
	8

	Практические занятия (ПЗ)
	36
	18
	18
	6

	Лабораторные работы (ЛР)
	18
	18
	
	4

	Самостоятельная работа
	54
	20
	34
	126

	Изучение литературы теоретического курса
	15
	11
	4
	36

	Курсовой проект (работа)
	30
	
	30
	90

	Расчетно-графические работы
	9
	9
	
	

	Вид  аттестации 
	
	экзамен
	Зачет, КР
	Экзамен, КР

	Подготовка к экзамену
	36
	36
	
	36


5 СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ

5.1 Разделы, темы дисциплины и виды занятий

	Раздел и тема

дисциплины
	Лекции
	ПЗ
	ЛР
	СР

	
	О
	З
	О
	З
	О
	З
	О
	З

	4 семестр

	Раздел1: Структура и кинематика механизмов и машин

	Тема 1.1 Теория машин и механизмов – основные понятия, звенья, кинематические пары, классификация кинематических пар
	2
	1
	
	
	
	
	1
	2

	Тема 1.2 Классификации механизмов
	1
	1
	
	
	
	
	1
	2

	Тема 1.3 Структурный анализ механизмов. Принцип Асура
	2
	2
	2
	
	2
	2
	4
	6

	Тема 1.4 Синтез рычажных механизмов
	1
	
	2
	
	2
	
	2
	6

	Тема 1.5 Кинематический анализ механизмов
	2
	2
	2
	
	
	
	4
	8

	Тема 1.6 Методы расчета механизмов на ЭВМ
	2
	
	2
	
	4
	
	1
	2

	Тема 1.7 Методы оптимизации в синтезе механизмов с применением ЭВМ
	2
	
	
	
	2
	
	1
	2

	Тема 1.8 Синтез механизмов по методу приближения функций
	2
	
	
	
	
	
	1
	2

	Раздел 2 Динамика и силовой расчет

	Тема 2.1 Закон движения механизмов
	2
	
	2
	
	
	
	1
	2

	Тема 2.2 Силовой анализ механизмов
	2
	
	2
	
	
	
	 
	 

	Раздел 3 Передаточные механизмы

	Тема 3.1 Основы проектирования зубчатых механизмов
	4
	2
	2
	
	6
	2
	5
	12

	Тема 3.2 Основы проектирования планетарных механизмов
	2
	
	2
	
	
	
	1
	2

	Тема 3.3 Кулачковые механизмы
	4
	
	
	
	
	
	1
	2

	Раздел 4 Колебания механизмов, защита от шума и вибрации

	Тема 4.1 Вибрации, методы борьбы с шумом и вибрацией
	4
	
	2
	
	2
	
	1
	2

	Тема 4.2 Вибрационные транспортеры
	2
	
	
	
	
	
	1
	2

	Тема 4.3 Динамическое гашение колебаний
	2
	
	
	
	
	
	1
	2

	5 семестр

	Раздел 5 Кинематический и динамический расчет механизма (КР)

	Тема 5.1 Построение кинематической схемы механизма
	
	
	1
	1
	
	
	2
	5

	Тема 5.2 Построение планов скоростей
	
	
	1
	
	
	
	2
	5

	Тема 5.3 Определение приведенных моментов инерции и момента движущего (сопротивления)
	
	
	2
	1
	
	
	2
	8

	Тема 5.4 Определение кинетической энергии машины
	
	
	2
	
	
	
	2
	8

	Тема 5.5 Определение закона движения машины, подбор маховика
	
	
	2
	1
	
	
	4
	8

	Тема 5.6 Построение планов ускорений. 
	
	
	2
	
	
	
	4
	8

	Тема 5.7 Силовой анализ механизма
	
	
	4
	1
	
	
	4
	10

	Тема 5.8 Синтез привода кулачкового механизма
	
	
	2
	1
	
	
	2
	10

	Тема 5.9 Синтез кулачкового механизма
	
	
	2
	1
	
	
	6
	10

	Всего:
	36
	8
	36
	6
	18
	4
	54
	126


5.2 Содержание разделов и тем дисциплины

ЧЕТВЕРТЫЙ СЕМЕСТР

Раздел 1  Структура и кинематика механизмов и машин
Тема 1.1 Теория машин и механизмов – основные понятия, звенья, кинематические пары, классификация кинематических пар [1,2]
ТММ – научная основа создания машин и механизмов современной техники. Основные проблемы ТММ. Основные понятия ТММ, механизм, машина, звено, кинематическая пара. Классификация кинематических пар по числу степеней свободы и числу связей. Высшие и низшие кинематические пары.
Тема 1.2 Классификации механизмов [1,2]
Классификация механизмов по характеру преобразования движения, по виду движения звеньев, по способу передачи движения между звеньями.

Тема 1.3 Структурный анализ механизмов. Принцип Ассура. [1,2]
Обобщенные координаты механизма. Условия образования механизма из кинематической цепи. Число степеней свободы плоского и пространственного механизмов. Принцип Ассура. Структурный анализ механизмов. Группы Ассура.

Тема 1.4 Синтез рычажных механизмов [1,2]
Задачи структурного синтеза. Основные правила структурного синтеза. Последовательность выполнения структурного синтеза. Синтез механизмов путем присоединения групп Ассура.
Тема 1.5 Кинематический анализ механизмов [1,2]
Задачи кинематического анализа. Методы кинематического анализа. Кинематический анализ плоских рычажных механизмов методом планов.
Тема 1.6 Методы расчета механизмов на ЭВМ [3,4]
Метод преобразования координат. Основные аналитические зависимости перемещения точек и звеньев типовых рычажных механизмов. Программные продукты, позволяющие решить задачи кинематики на ЭВМ. Анализ результатов решения задач кинематики на ЭВМ.

Тема 1.7 Синтез механизмов по методу приближения функций [1,2]
Выбор критериев синтеза механизма (целевой функции) и ограничивающих условий. Подбор функции и ее аналитического вида. Определение границ основных параметров механизма. Применение ЭВМ.
Тема 1.8 Методы оптимизации в синтезе механизмов с применением ЭВМ. [1,2]
Методы анализа результатов синтеза по Чебышеву. Цикловые и не цикловые механизмы. Сравнение результатов по заданным критериям. Выбор оптимального решения.
Раздел 2 Динамика и силовой расчет

Тема 2.1 Закон движения механизмов [1,2]
Характеристика сил, действующих на звенья механизмов. Теорема об изменении кинетической энергии. Уравнения движения механизма в энергетической форме. Режимы движения: разбег, установившееся движение, выбег.

Тема 2.2 Силовой анализ механизмов[1,2]
Задачи силового анализа. Принцип Даламбера. Силы инерции в плоских механизмах. Планы сил для плоских механизмов. КПД при последовательном и параллельном соединении механизмов.

Раздел 3 Передаточные механизмы

Тема 3.1 Основы проектирования зубчатых механизмов [1,2,10]
Понятие передаточных механизмов. Виды и классификация механических передач. Зубчатые механизмы – геометрия, шаг, модуль. Основная теорема зацепления. Эвольвента окружности и ее свойства. Свойства эвольвентного зацепления. Основные методы изготовления зубчатых колес. Основные геометрические параметры зубчатых колес и зубчатых зацеплений. Качественные характеристики зубчатых колес.

Тема 3.2 Основы проектирования планетарных механизмов [1,2,10]
Основные виды планетарных механизмов. Основные параметры планетарных механизмов. Передаточное отношение планетарных механизмов, формула Виллиса. Проектирование планетарных механизмов, основные требования.

Тема 3.3 Кулачковые механизмы [1,2]
Виды кулачковых механизмов. Основные параметры, законы движения и кинематические схемы кулачковых механизмов. Синтез кулачковых механизмов методом обращенного движения, основные требования.
Раздел 4 Колебания механизмов, защита от шума и вибрации

Тема 4.1 Вибрации, методы борьбы с шумом и вибрацией [5]
Объекты и источники вибрации. Возникновение свободных колебаний, собственная частота. Понятие крутильных колебаний, свободных крутильных колебаний. Возникновение резонанса. Уровни вибрации и шума, измерение и оценка. Традиционные способы борьбы с шумом и вибрацией.

Тема 4.2 Вибрационные транспортеры [5]
Движение материальной частицы по вибрирующей поверхности. Выбор схемы и способа возбуждения колебаний. Расчет параметров вибрации.

Тема 4.3 Динамическое гашение колебаний [5]
Виброзащитные системы. Динамический виброгаситель. Линейный виброизолятор. Нелинейный виброизолятор.

5.3 Разделы дисциплины и междисциплинарные связи
	№ в УП
	Наименование обеспечиваемых дисциплин
	№№ разделов дисциплины (из табл. 5.1),  необходимых для изучения обеспечиваемой дисциплины

	Б-3.13
	Основы технической эксплуатации ТиТТМО:
	1.1
	1.2
	1.5
	2.1
	2.2
	3.1
	3.2
	3.3
	4.1

	Б-3.15
	Силовые агрегаты ТиТТМО
	1.1
	1.2
	1.5
	2.1
	2.2
	3.1
	3.2
	3.3
	4.1

	В-3.1
	Грузоподъемные машины и машины безрельсового транспорта
	1.1
	1.2
	1.5
	2.1
	2.2
	3.1
	3.2
	3.3
	4.1

	В-3.2
	Машины непрерывного транспорта
	1.1
	1.2
	1.5
	2.1
	2.2
	3.1
	3.2
	3.3
	4.1

	В-3.7
	Мобильная перегрузочная техника
	1.1
	1.2
	1.5
	2.1
	2.2
	3.1
	3.2
	3.3
	4.1


6 ЛАБОРАТОРНЫЙ ПРАКТИКУМ

	№ раздела

(темы) дисциплины
	Наименование лабораторных работ или деловых игр

	Тема 1.3 Структурный анализ механизмов. Принцип Ассура.
	Структурный анализ и синтез механизма [12,13]

	Тема 1.4 Синтез рычажных механизмов.
	Структурный анализ и синтез механизма (продолжение) [12,13]

	Тема 1.6 Методы расчета механизмов на ЭВМ
	Структурный синтез механизма по методу оптимизации функций [12,1,2,12]

	Тема 1.7 Методы оптимизации в синтезе механизмов с применением ЭВМ
	Структурный синтез механизма по методу оптимизации функций (продолжение) [12,1,2,12]

	Тема 3.1 Основы проектирования зубчатых механизмов
	Построение эвольвентного профиля зубчатого колеса способом обкатки [12,15]

	
	Построение картины зубчатого зацепления [12,8]

	
	Расшифровка зубчатых колес [12,16]

	Тема 4.1 Вибрации, методы борьбы с шумом и вибрацией
	Определение центра жесткости виброизолятора [11,12]


7 ПРАКТИЧЕСКИЕ ЗАНЯТИЯ

	№ раздела

(темы) дисциплины
	Наименование практических занятий

	Тема 1.3 Структурный анализ механизмов. Принцип Ассура
	Структурный анализ рычажных механизмов [12,18]

	Тема 1.4 Синтез рычажных механизмов
	Структурный синтез рычажных механизмов [12,18]

	Тема 1.5 Кинематический анализ механизмов
	Кинематический анализ плоского рычажного механизма [12,14]

	Тема 1.6 Методы расчета механизмов на ЭВМ
	Уравнения движения механизмов. Расчет кинематических параметров на ЭВМ [12,3,4,12]

	Тема 2.1 Закон движения механизмов
	Приведение сил и масс [1,2]

	Тема 2.2 Силовой анализ механизмов
	Силовой анализ групп Ассура. Силовой анализ первичного механизма [1,2]

	Тема 3.1 Основы проектирования зубчатых механизмов
	Построение картины зубчатого зацепления [12,8]

	Тема 3.2 Основы проектирования планетарных механизмов
	Синтез планетарного редуктора [12,17]

	Тема 4.1 Вибрации, методы борьбы с шумом и вибрацией
	Расчет подвески ДВС [12,5]


8 КУРСОВОЙ ПРОЕКТ

	№ раздела

(темы) дисциплины
	Работы, выполняемые по курсовому проектированию

	Тема 5.1 Построение кинематической схемы механизма
	Выдача заданий на курсовой проект, объяснение по объёму, содержание курсового проекта. Построение кинематической схемы механизма в 12 положениях. Построение индикаторной диаграммы и механической характеристики механизма. [12,20]

	Тема 5.2 Построение планов скоростей
	Построение планов скоростей для 12 положений механизма. [7]

	Тема 5.3 Определение приведенных моментов инерции и момента движущего (сопротивления)
	Расчет и построение графиков приведенных моментов инерции звеньев 2-й группы. Расчет и построение графиков приведенного момента движущего (сопротивления) [7]

	Тема 5.4 Определение кинетической энергии машины
	Построение графиков суммарной кинетической энергии звеньев 1-й и 2-й групп. Построение графика суммарной работы механизма. [7]

	Тема 5.5 Определение закона движения машины, подбор маховика
	Построения графика угловой скорости начального звена механизма. Определение углового ускорения. Расчет маховика. [7]

	Тема 5.6 Построение планов ускорений. 
	Построение плана ускорений механизма для заданного положения. [6]

	Тема 5.7 Силовой анализ механизма
	Силовой анализ групп Ассура. Силовой анализ первичного механизма. [6]

	Тема 5.8 Синтез привода кулачкового механизма
	Расчет зубчатой передачи привода кулачкового механизма. Построение картины зацепления. [12,8]

	Тема 5.9 Синтез кулачкового механизма
	Определение закона движения толкателя. Построение профиля кулачка. [12,1,2]


9 САМОСТОЯТЕЛЬНАЯ РАБОТА

9.1 Расчетно-графическая работа, рефераты, контрольные работы

	№ раздела

(темы) дисциплины
	Наименование РГР, реферата

	Тема 1.3 Структурный анализ механизмов. Принцип Ассура
	Структурный анализ и синтез механизма [12, 18]

	Тема 1.5 Кинематический анализ механизмов
	Кинематический анализ механизма [12,14]

	Тема 3.1 Основы проектирования зубчатых механизмов

	Расчет зубчатого зацепления [12,17]


9.2 Цель, содержание и структура курсовой работы (проекта)

С целью закрепления теоретического материала, приобретения навыков конструирования машин обучаемые выполняют курсовую работу по динамике ТММ.

Курсовая работа выполняется по индивидуальному заданию, в котором предусматриваются расчеты кинематики и динамики поршневых машин, а также привода распределительного вала и кулачкового механизма.

Содержание курсового проекта, его структура и часы самостоятельной работы представлены в нижеприведённой таблице.

	Наименование раздела
	Объём
	Часы
	Литература

	
	графическая

часть
	текстовая

часть
	
	

	1 Определение закона движения поршневого механизма
	Лист

формата А1
	10-15 с.

формат А4
	5
	[12,7]

	2  Силовой анализ поршневого механизма
	Лист

формата А2
	5-10 с. формат А4
	5
	[12,6]

	3 Проектирование зубчатой передачи привода кулачкового механизма
	Лист

формата А2
	4-6 с.

формат А4
	5
	[12,8]

	4 Проектирование кулачкового механизма
	Лист

формата А2
	3-5 с. Формата А4
	5
	[12,1,1]

	5 Оформление курсового проекта, защита.
	4 листа
	22-36 с
	10
	[12]

	ВСЕГО:
	4 листа
	22-36 с
	30
	


10 УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ
10.1 Рекомендуемая литература
а) Основная
1 Артоболевский И.И. Теория механизмов и машин. Учебник для втузов – М: Альянс – 2011 – 640с. (50)
2 Тимофеев С.И. Теория механизмов и механика машин – М: из-во Феникс – 2011 – 349с. (50, ЭБ)
б) Дополнительная

3 Барановский А.М. Динамическое исследование рычажных механизмов: Метод.указ.по САПР ТММ / Барановский А.М., Ришко Ю.И. - Новосибирск : Изд-во НГАВТ, 2003. - 40 с. (150)

4 Барановский А.М. Кинематическое исследование рычажных механизмов: Метод. указ. по САПР ТММ / Барановский А.М., Ришко Ю.И. – Новосибирск : Изд-во НГАВТ, 2002. - 38 с. (150)

5 Барановский А.М. Уравновешивание и виброзащита механизмов : курс лекций/ Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО НГАВТ, 2006. - 132 с. (20 на кафедре, ЭБ)

6 Лёзин Д.Л. Кинематический и силовой анализ рычажных механизмов: медот. указ. для курсов. проектирования / Новосибирск : ФГОУ ВПО «НГАВТ», 1994. – 62 с. (150)

7 Лёзин Д.Л. Определение закона движения рычажных механизмов : метод. указ. для курсового проектирования по теории механизмов и машин / Новосибирск : НГАВТ, 2005. - 78 с. (150)

8 Лёзин Д.Л. Синтез зубчатых передач: метод. указ. по ТММ / Новосибирск : ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2008. - 26 с. (150)
9 Лёзин Д.Л. Синтез систем управления механизмами машины-автомата : учеб. пособие по курсу теории механизмов и машин для студентов судомех. фак. / Новосибирск : НГАВТ, 1991. - 70 с. (10 на кафедре)

10 Лёзин Д.Л. Теория механизмов и машин: курс лекций Ч. 3: Зубчатые механизмы / Лёзин Д. Л., Ришко Ю. И. – Новосибирск: НГАВТ, 2004. - 88 с. (200, ЭБ)

10.2 Обязательная литература

11 Барановский А. М. Изучение вибрации судового дизеля: метод. указ. к лаб. работе по дисциплине "Эксплуатация судовых диз. энергет. установок" / А.М. Барановский, Г.С. Юр – Мин. транс. Рос. Федерации, НГАВТ - Новосибирск: Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2001. – 10 с. (30, 5 на кафедре, ЭБ)

12 Бартенев В.Н Правила оформления курсовых проектов и работ: метод. указ. /В.Н.Бартенев, Д.Л.Лёзин – Новосибирск: Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2010. – 54 с. (300, ЭБ)
13 Лёзин Д. Л. Структурный анализ плоских механизмов: рук-во к лаб. работе по теории механизмов и машин / Новосибирск: Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2009. – 12 с. (300)

14 Лёзин Д.Л. Кинематический анализ механизмов: сб. заданий на домашние и контрол. работы по ТММ / Новосибирск: Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2009. – 15с. (300)

15 Лёзин Д.Л. Построение эвольвентных профилей зубчатых колёс способом обкатки: лаб. работа / Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2005. – 17 с. (100)

16 Лёзин Д.Л. Расшифровка зубчатых колёс : рук. к лаб. работе по ТММ / Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2008. – 10 с. (300)

17 Лёзин Д.Л. Синтез зубчатых зацеплений и планетарных редукторов: сб. заданий на домашние и контрольные работы / Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2007. – 12 с. (150)

18 Лёзин Д.Л. Структурный анализ и синтез механизмов : сб. заданий / Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2009. – 25с. (150, ЭБ)

19 Лёзин Д.Л. Теория машин и механизмов: метод. указ. по изучению дисц. для студентов заоч. отд. спец. 190600 / Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2007. – 19 с. (200)
20 Лёзин Д.Л. Теория механизмов и машин : метод. указ. и задания на курсовую работу / Д.Л. Лёзин – Новосибирск : Изд-во ФГОУ ВПО «НГАВТ», 2011г. – 34 с. (150)

10.3 Информационные средства обеспечения дисциплины
а) Обязательные информационные средства

21 Теория механизмов и машин: экзаменационный тест / компьютерная программа в среде Windows 98, 2000, XP, 7 / Барановский А.М. и др.; под общей ред. А.М.Барановского – все права защищены, правообладатель – НГАВТ, 2011. – 12.8 Mb.

б) Рекомендуемые информационные средства

22 MathCAD version 14.0, Copyright © 2007 Parametric Technology Corporation. All Rights Reserved. – 217 Mb (http://www.pts-russia.com/products/mathcad.htm).
11 МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ

Специализированная лаборатория ТМиДМ, оборудованная 15 стендами для проведения лабораторных работ, натурными образцами изделий, компьютерный класс, оборудованный мультимедийным проектором, экраном и 15 ПК с операционной системой не ниже Windows XP.

12 МЕТОДИЧЕСКИЕ РЕКОМЕНДАЦИИ ПО ОРГАНИЗАЦИИ ИЗУЧЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

В библиотеке академии имеются методические указания по всем видам учебных занятий и самостоятельной работы.

13 ФОРМЫ КОНТРОЛЯ

Экзамен – в 4 семестре.

Зачёт – в 5 семестре. 

Защита курсового проекта – в 5 семестре.

Экзамен проводится по билетам, установленным кафедрой, в письменной или устной форме, при условии выполнения требований рабочей программы дисциплины (разделов 6,9).

Оценка «отлично» выставляется при условии, если студент отвечает правильно на 85% и более поставленных вопросов.

Оценка «хорошо» выставляется, если студент отвечает правильно от 70 % до 85% поставленных вопросов.

Оценка «удовлетворительно» выставляется в случае, если студент отвечает правильно от 50% до 70% поставленных вопросов.

Если преподаватель считает ситуацию сомнительной для выставления удовлетворительной оценки, он вправе задать дополнительные вопросы.

Зачёт выставляется при условии выполнения требований рабочей программы дисциплины (раздел 7). В случае пропуска занятий, преподаватель имеет право устроить дополнительную проверку знаний по темам пропущенных занятий (в письменной или устной форме).

Оценка курсового проекта/работы делается по следующим направлениям:
1) Оформление работы и прилежание студента по ходу проектирования;
2) Своевременность представления проекта/работы;
3) Защита проекта.
За оформление и прилежание выполнения оценка выставляется по 5-ти бальной шкале (оценивается графическая часть, т.е. ошибки в чертежах, ошибки в спецификации и отклонение от ГОСТ, ЕСКД, расчетно-пояснительная часть проекта, т.е. ошибки в расчетах, в тексте). Оценка отлично не более 3 ошибок в графической части. Оценка  хорошо не более 5 ошибок. Оценка удовлетворительно не более 8 ошибок.

За досрочную сдачу прибавляется балл к итоговой оценке. Защита после срока (после зачетной недели) отнимает балл от итоговой оценки.
Защита курсового проекта оценивается комиссией кафедры по следующим критериям:

Оценка «отлично» выставляется при условии, если студент отвечает правильно на 85% и более поставленных вопросов.

Оценка «хорошо» выставляется, если студент отвечает правильно от 70% до 85% поставленных вопросов.

Оценка «удовлетворительно» выставляется в случае, если студент отвечает от 50% до 70%, если преподаватель считает ситуацию сомнительной для выставления удовлетворительной оценки, он вправе задать дополнительный вопрос.

Оценка выводится, как средняя арифметическая оценок выставленных за оформление и защиту, к которой прибавляется, или отнимается балл за своевременность представления проекта/работы.
� В скобках указываются – имеющееся в библиотеке Академии количество экземпляров, наличие экземпляров на кафедре, наличие в электронной библиотеке НГАВТ (� HYPERLINK "http://library.nsawt.ru/" ��http://library.nsawt.ru/�)
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